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HLR till patienter under pågående 

robotkirurgi 

Revidering i denna version  
Ingen revidering 

Syfte  
Att praktisera en enhetlig handläggning vid HLR under pågående 

robotkirurgi 

Arbetsbeskrivning 
• Anestesi: -”Hjärtstopp”  

• Huvudoperatör bekräftar att instrumenten är fria och kan dras 

• Dra robotinstrument 

• Docka av roboten från robotportarna.  

• Assistent + op-ssk tar bort armar. 

• Flytta robot – plana bordet  

• Portarna tas bort vid HLR 

• Om sidoläge leder anestesisköterska vändning rygg 

• Starta HLR  

• Op-ssk täcker op-sår med 75a 

 

 

Personer på salen 
För att kunna arbeta effektivt är det viktigt att endast de personer som 

behövs för att utföra effektiv HLR stannar kvar på salen.  
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Information om handlingen 
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